Zarovizsga kérdések Jarmiimérnoki alapszak (2016/2017/1 félévtol bevezetett tanterv

szerint)
1. zardvizsgatargy neve: Jarmiigyartas- és technologia
1. Osszetevo tantargy neve: Jarmiiipari anyagtechnologidk
2. Osszetevo tantargy neve: Jarmiigyartas és szerelés
3. 0sszetevo tantargy neve: Szerszamgépek, célgépek €s ipari robotok
1. zarovizsgatargy feleldse: Dr. Takacs Gyorgy

Jarmiipari anyagtechnologiak (Lukacs Janos)

1.

Rendszerezve sorolja fel a térfogati hdkezelések f6- és alcsoportjait, adja meg céljukat!
Részletesen jellemezze a fesziiltségesokkentd hdokezelés, a teljes lagyitds, az edzés és a
nemesités technologiajat; a sziikséges adatok feltiintetésével rajzolja fel a hdmérséklet-id6
(T-t) diagramjaikat! Definidlja ez edzhetdség feltételeit és adja meg sziikségességiik okait!
Definialja a hajlitas fogalmat és vazlatokkal mutassa be alapeseteit! Sorolja fel a hajlitasi
technolégia tervezésének lépéseit, és adja meg céljukat! Ertelmezze a zomités alaki
jellemz6it: melyik alaki jellemz6 mirdl ad tajékoztatast, milyen hatarértéketeket kell
figyelembe venni a hidegzomitési technoldgia tervezésénél!

Vazlatok segitségével értelmezze a kiilonbséget a kivagas és a lyukasztas kozott! Adja meg
a vagas erd- és munkasziikségletének szamitasi modjat! Vazolja a vagaskor keletkezd nyirt
keresztmetszetet és nevezze meg annak részeit! Vazlatok segitségével mutassa be a
folyatas alapeseteit!

Vazlatok segitségével ismertesse a VFI (GMAW) hegesztés f0 jellemzoéit: az eljaras elvi
miikodését, villamos kapcsoldsat, az eljards eldnyeit, korlatait, hozaganyagait ¢és
védogazait, alkalmazasi teriileteit! Mutassa be a ragasztds ¢és forrasztas kozotti
hasonlosagokat ¢és kiillonbségeket!

Az Fe-Fe3C diagram megfeleld részletének felrajzolasaval értelmezze az dtvozetlen acél
hegesztett kotése hohatasovezetének zondit! Ismertesse a lemezek ellenallas-hegesztésének
hoéforrasat! Mutassa be a jellegzetes ellenallasokat €s valtozasuk dinamikajat! Vazlatok
segitségével mutassa be a lemezszerli termékek ellenallas-hegesztésére alkalmas
eljarasokat!

Jarmiigyartas és szerelés (Maros Zsolt, Sztankovics Istvan)

1.

A technoldgiai folyamat belsd strukturdja. Az alkatrészgyartds és a szerelés kozotti
kiilonbségek. A szerelés szervezettségének kérdései. A szerelés szervezési formdainak
megvalasztasa.

A technologiailag helyes tervezés altalanos szempontjai. Pontossagi €s érdességi eldirdsok.
Esztergalassal, furassal, marassal, koszoriiléssel megmunkalt alkatrészek tervezésének
technolodgiai szempontjai. A szereléstechnoldgiai helyesség biztositasa.

A technologiai tervezés hierarchiai szintjei, az egyes szintek feladatai és kapcsolatuk a
konstrukcios tervezéssel. A miiveleti sorrendtervezés automatizaldsdnak lehetdségei és
modszerei. A miiveleti sorrendtervezés iterativ modszere.

Kapcsolodasi feltételek és méretlancok vizsgélata. Méretlancok fogalma, altaldnos
torvényei. Méretlanc megoldasok modszerei.

Kotésmodok csoportositasa a mitkddési kovetelmények és a feliiletek kozotti fizikai hatés
szerint. Oldhatd, nem mozg6 kotések. Csavarkotések technologiai jellemzoi, kialakitasuk
szempontjai. Oldhatd, mozg6 kotések altalanos jellemzoi. Nem oldhat6 kotések.



Szerszamgépek, célgépek és ipari robotok (Takacs Gyorgy)

1. Ismertesse a hagyomanyos- és az NC-szerszamgép definiciojat! Rajzolja fel egy
hagyomanyos- ¢és egy NC eszterga kinematikai vazlatat és ezek alapjan jellemezze a két
szerszamgépkategoria kozotti hasonlosagokat €s kiillonbségeket.

2. Ismertesse a legelterjedtebb Gyors-prototipus gyartasi technologiakat (RPT) és az egyes
eljarasoknal felhasznalt alapanyagok ¢s a kész modell tulajdonsagait. Mutassa be az RPT
berendezések jellegzetes mozgasviszonyait! Részletesen mutassa be az SLA eljarast!

3. Csoportositsa a kiilonféle fogazo eljarasokat! Vazlatok segitségével mutassa be a MAAG,
Pfauter és Fellows eljarasok mozgasviszonyait. Melyik fogazopéppel lehet csigakereket
késziteni, és milyen mozgasviszonyokat kell 1étrehoznia szerszamgépnek.

4. Ismertesse az agregat célgép fogalmat! Milyen célgépi struktarakat ismer? Milyen
feladatokra alkalmaznak célgépeket a jarmiigyartas soran?

5. Ismertesse az ipari robotok felépitését! Jarmiigyartas soran milyen feladatokra hasznalnak
robotokat?

2. zardvizsgatargy neve: Jarmiiszerkezetek

1. 0sszetevd tantargy neve: Hajtastechnika

2. Osszetevo tantargy neve: Jarmii vazszerkezetek II.
3. 0sszetevo tantargy neve: Bels6égésii motorok

2. zarbvizsgatargy feleldse: Dr. Jarmai Karoly

Hajtastechnika (Jalics Kéroly)

1.

2.

Mutassa be a gépjarmiivek hajtasrendszerének feladatait, f6 részeit és elrendezési
valtozatait.

Mutassa be a gépjarmiivekben alkalmazott —mechanikus ¢€s  automatikus
sebességvaltomiivek szerkezetét €s mikodeését.

Vizolja a differencidlmiivek, osztomiivek, véghajtasok feladatat, miikodését és szerkezeti
felépitésiiket.

Mutassa be a az egyenes és ferde, kiils6fogazati hengeres fogaskerekek, valamint a
kupkerekek geometriai és szilardsagi méretezésének alapelveit.

Mutassa be a forgattyus hajtomiivek kinematikai és dinamikai viszonyait, valamint egyes
elemeinek méretezési alapelveit.

Jarmii vazszerkezetek II (Jarmai Karoly)

1.

w

Ismertesse a hegesztett kotések faradasra méretezésének modszerét az Eurocode 3 és az
ITW Recommendations alapjan. Miben kiilonbozik a két eléiras?

Adja meg a fémszerkezetek stabilitdsdnak szamitasat kihajlasra, és horpadasra
vonatkozolag. Milyen szerepe van a folyashatarnak a stabilitasi viselkedésre?

Ismertesse egy jarmii vazszerkezet méretezésének folyamatat.

Ismertesse egy fémszerkezet optimaldsi modelljét és az optimalasi mddszerek koziil
néhanyat.

Mutassa be a rezgéscsillapitds mérdszdmait és mérési modszereit. Mitdl fligg a
rezgéscsillapitas? Milyen modon novelhetd a hegesztett szerkezetek rezgéscsillapitasa?



Bels6égésti motorok (Tollar Sandor)

1.

Ismertesse a 4 iitemii belséégésii motor miikodését, szerkezeti felépitését. Abrazolja a
motorban zajlé korfolyamatot valosagos indikator diagramon és elméleti vegyes-indikator
diagramon. Ismertesse a korfolyamat szakaszait, az azokon zajlo allapotvaltozéasokat.
Ertelmezze a kompresszio viszonyt, a nyomasviszonyt és a térfogataranyt.

A klasszikus bels6égésii motor dugattyjanak mozgéasegyenletébdl kiindulva szarmaztassa
a gazerok nyomatékat a fétengelyre. Hogyan vehetdk figyelembe a tomegerdkbdl szarmazo
nyomatékok? Milyen az ered6 nyomaték jellege egy henger esetében egy négylitemii motor
egy hengerére vonatkozdéan. Milyen moddon tehetd egyenletesebbé a motor
nyomatékleaddsa?

Ismertesse a bels6égésti motorok feltoltését. Milyen célt szolgal, hogyan lehet
megvalositani. Milyen feltdltési modokat ismer? Melyik a legelterjedtebb. Milyen
mukodési  jellegzetességei vannak a feltoltével szerelt motoroknak? Hogyan
szabalyozhat6?

A bels6 €gésli motor rendszerében hol talalhaté Lambda szonda? Mi a feladata, hogyan
mikddik, mi a miikodési feltétele? Milyen értékek kozott kell tartani és miért (dbrazolja
diagramon is, adja meg a Lambda ablakot)? Mit jelent a szegény keverék és a dus keverék
fogalma, melyiknél hogyan alakulnak az emisszids értékek?

Ismertesse a kipufogd rendszer feladatat, felépitését, részeit. Mi a katalizator szerepe.
Milyen a szerkezeti felépitése. Ismertesse a fajtdit, valamint az miikodését és iizemi
paramétereit. Meghibdsodas lehetséges okai. Mi az a szelektiv katalizator, hogyan
mikodik?

. zarovizsgatargy neve: Jarmiielektronika

. 0sszetevo tantargy neve: Autovillamossag, autdelektronika

. 0sszetevo tantargy neve: Iranyitastechnika

. Osszetevo tantargy neve: Jarmiiipari kommunikécids rendszerek
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. zarbvizsgatargy feleldse: Erd6sy Déniel

Autévillamossag, autéelektronika (Erdésy Daniel)

1.

(98]

Gépkocsi villamos halozatat felépitd elemek. Termeldk, tarolok, fogyasztok. A haldzatban
talalhat6 vezetékek tulajdonségai, biztositok, csatlakozok. Multiplex haldzat.

Generator, fesziiltségszabalyzas. Olomsavas és egyéb akkumulatorok, akkumulator
menedzsment, toltésszabalyozas.

. Inditomotor, inditas 1épései, elektronikus inditorelé, inditdgenerator, hibrid jarmiivek.
. Villamos gyujtas, gyajtogyertya, jeladok. Kopogasos égés, benzin és dizel befecskendezés,

karosanyag feliigyelet.

. Biztonsagi rendszerek csoportositasa, 1égzsakos rendszerek, szerkezeti felépitése, ABS,

ASR, ESC. Gépjarmi vilagitoberendezései, a jarmiivekben hasznalatos fényforrasok
miikodése, alkalmazott vilagito és jelzOberendezések, fényszorok miikodése.

Iranyitastechnika targy (Vasarhelyi Jozsef)

1. Alapvet logikai fiiggvények inverter, ES, VAGY, Nem-Es, Nem-Vagy. A logikai fiiggvények

megadasi modjai (igazsag tabla, KV tabla, teljes diszjunktiv normal alak, teljes konjunktiv
normal alak, minimal alakok — NOR-NOR, NAND-NAND)

2. Sorrendi hal6zatok épitéelemei tarolok: RS; D; flip-flopok RS, D, JK; szinkron szamlalok.

3.

Funkciondlis egységek: multiplexer, 0sszeadok, komparator, aritmetikai logikai egység



(ALU)
4. Mikroprocesszor architektirak, utasitaskészletek
5. Szabalyozastechnika: P, PI, PD, PID szabalyozok. PID hangolasa

Jarmiipari kommunikaciés rendszerek (Trohdak Attila)

1. A soros adatatvitel jellemzdi és hibavédelmi eljarasok

2. Az ipari kommunikécios rendszerek topologiai és haldzati 6sszekapcsolasi elemei
3. Hal6zati hozzaférési eljarasok és az OSI modell

4. Vezetékes kommunikacios rendszerek a jarmiiiparban

5. Vezeték nélkiili kommunikacids rendszerek a jarmiiiparban



