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A targy feladata és célja:

A mechatronikai rendszerek differencialegyenleteinek- és numerikus megoldasainak eldallitasa.

Tantargy leirasa:

Holonom, unholonom kényszerek, a virtudlis elmozdulds. A mechatronikai rendszerelemek
energiatarolos elemei, disszipativ elemei és energia névelé elemei. Kiilonb6z6 energiak értelmezése,
ugy, mint: kiegészito kinetikai energia, potencialis energia, kiegészité magneses energia, elektromos
energia. Nem konzervativ elemek virtudlis munkéajanak felirasa.

A bovitett Hamilton-elv és a Lagrange féle méasodfaji mozgasegyenlet. Elektromechanikai
rendszerek matematikai modelljeinek eldallitasa masodfaju Lagrange egyenlettel, elmozdulés- és
toltés valtozokra. Laplace transzformécio alkalmazasa, atviteli fuggvény értelmezése. A
differencidlegyenletek atalakitasa allapot-reprezentacios alakba. A differencidlegyenletek
numerikus megoldasi médszerei. Mechatronikai rendszerek modellezeése e€s szimulacidja Matlab
illetve Scilab szoftverrel. Példafeladatok megoldasa: DC motor, elektromos &aramkorok,
elektroméagnes, hangszoro, negyedauté modell, aktiv felfliggesztés, PID szabalyozas. Nemlineéaris
problémak vizsgalata.
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