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A targy feladata és célja:

A korszerii szerelési folyamatok és a szerelési rendszerek ismertetése. A szerelési stratégidk,
valamint a szerelési folyamatok tervezési modszereinek bemutatéasa.

Tantérgy leirasa:

Az altalanos méretlancelmélet. A cserélhetdségelmélet. A szerelés pontossaga. A konstrukciok
szereléstechnoldgiai  helyessége. A  szerelés automatizalasanak elméleti megalapozasa.
Rendezéselmélet; szabadsagfokok. Alkatrészadagolas. A szerelés optimalasa. Mozgaselemzés. A
szerelési miiveletek. Az illesztések és a kotések leglijabb valtozatai. Szerel6szersz&mok és
készulékek. A szerel6gépek. A szerelés segédberendezései. A szerelési folyamat és a szerelési
rendszerek. A szerelési folyamat tervezése. A szerelés korszeriisitése: gépesités, automatizalas,
robotizélds. Karbantartas és annak informatikai tamogatasa. MinOségbiztositas a szerelésben. A
szereldrendszerek kialakitasa. A rugalmas szerelérendszerek.
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