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A tárgy feladata és célja: 

A korszerű szerelési folyamatok és a szerelési rendszerek ismertetése. A szerelési stratégiák, 
valamint a szerelési folyamatok tervezési módszereinek bemutatása. 

Tantárgy leírása: 

Az általános méretláncelmélet. A cserélhetőségelmélet. A szerelés pontossága. A konstrukciók 
szereléstechnológiai helyessége. A szerelés automatizálásának elméleti megalapozása. 
Rendezéselmélet; szabadságfokok. Alkatrészadagolás. A szerelés optimálása. Mozgáselemzés. A 
szerelési műveletek. Az illesztések és a kötések legújabb változatai. Szerelőszerszámok és 
készülékek. A szerelőgépek. A szerelés segédberendezései. A szerelési folyamat és a szerelési 
rendszerek. A szerelési folyamat tervezése. A szerelés korszerűsítése: gépesítés, automatizálás, 
robotizálás. Karbantartás és annak informatikai támogatása. Minőségbiztosítás a szerelésben. A 
szerelőrendszerek kialakítása. A rugalmas szerelőrendszerek. 
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