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A tárgy feladata és célja: 

A gyártandó alkatrész vagy szerelési feladat ismeretében a hallgató képes legyen önállóan 
megtervezni a feladat végrehajtásához szükséges célgépet vagy gyártó rendszert. 

Tantárgy leírása: 

A célgépesítés általános alapelvei. A gyártási tömegszerűség és a szerszámgép-struktúrák 
kapcsolata, a célgépesítés alapfeltételei. Agregátok modularitási elve, funkcionális választéka. Az 
agregát-célgépek és gépsorok rendszertana. Tipikus műveletidő kiosztások egy-, és több-munkateres 
gépstruktúráknál. A műveleti eszközök térbeli kiosztásának alapelvei. Munkadarabhoz-kötött, 
géphez kötött forgácsolástechnikai támadási irány-rendszerek értelmezése, kapcsolataik. A térbeli 
műveleti eszköz összevonások célja, megvalósítási feltételrendszere, tervezési lépései, eredményei. 
Állomás alapstruktúrák. Állomások összekapcsolása teljes célgépi struktúrává. Az állomásközi 
munkadarab-továbbítás pályaalakzatai, a többpozíciós struktúrák származtatása. Az agregát-célgépi 
alapstruktúrák támadási irány rendszerének, műveletidő kiosztásának, termelékenységi és 
bonyolultsági jellemzőinek részletes áttekintése. 
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