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A tárgy feladata és célja: 

Szerszámgépek  

Tantárgy leírása: 

Szerszámgépek fejlődési tendenciái és az ezekkel kapcsolatos dinamikai prob-
lémák. Lineáris és nem lineáris egy- és többszabadságfokú modellek mozgás-
egyenletei és azok közelítő megoldásai. Ultra és szubharmónikus rezgések ha-
tása a főhajtóművek stabilitására. Manipulátorok, robotok tervezései feladatai. 
Bonyolult felületeket előállító szerszámgépek tervezésének alapjai. Fogazógé-
pek. Sokszögfelületeket, epi-és hipociklois fogazatokat megmunkáló gyártó-
eszközök tervezése. 
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