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A targy feladata és célja:

Robotokban alkalmazott hajtasok szabalyozastechnikaja

Tantérgy leirasa:

Robotokban alkalmazhatd aktuatorok. Dinamikai és szabalyozastechnikai tulajdonsagok. Méretezés, illesztés.
Robotok szenzorainak csoportositidsa. Elmozduldsmérd és elfordulasmérd szenzorok. Felbontas, pontossag,
megbizhat6sag. lllesztési feladatok. Er6- és nyomatékmér$ szenzorok. Képszenzorok, képfeldolgozas,
alakfelismerés robotos rendszerekben.
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