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A tárgy feladata és célja: 

Robotokban alkalmazott hajtások szabályozástechnikája 

Tantárgy leírása: 

Robotokban alkalmazható aktuátorok. Dinamikai és szabályozástechnikai tulajdonságok. Méretezés, illesztés. 
Robotok szenzorainak csoportosítása. Elmozdulásmérő és elfordulásmérő szenzorok. Felbontás, pontosság, 
megbízhatóság. Illesztési feladatok. Erő- és nyomatékmérő szenzorok. Képszenzorok, képfeldolgozás, 
alakfelismerés robotos rendszerekben. 

Kötelező irodalom: 
1. Lantos Béla: Robotok irányítása. Akadémiai Kiadó, Budapest  
2. Schmidt I. - Vincze Gy. - Veszprémi K.: Villamos szervo- és robothajtások. Műegyetemi Kiadó, 

2000.  
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