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A targy feladata és célja:

A mechatronikai rendszerek differencidlegyenleteinek- és numerikus megoldésainak eldallitasa

Tantargy leirasa:

A modellezés és szimulaci6 alapfogalmai. A dinamikai rendszerek, a rendszermodellek tipusai és
szemléltetésiik blokkdiagram segitségével. Kényszerek tipusa. A mechatronikai rendszerelemek
energiatarolos elemei, disszipativ elemei és energia ndvelo elemei. A bévitett Hamilton-elv és a
Lagrange féle masodfaju mozgasegyenlet, valamint a Lagrange egyenlet toltésen alapuld
differencialegyenletének eldallitasa.

Elektromechanikai rendszerek matematikai modelljeinek el6allitasa energiai megfontolasok alapjan
Lagrange-féle masodfaji egyenlettel. A differencidlegyenletek atalakitasa allapot reprezentacios
alakba. A differencidlegyenletek stacioner megoldasai és egyensulyi helyzetei, stabilitasi
vizsgalatok az egyensulyi egyenletek alapjan. Osszetett rendszerek leirasa funkciokra alapozott
modellekkel. Az allapotegyenletek numerikus megoldasi modszerei. Paraméterek identifikalasa

s

Matlab illetve Scilab szoftverrel.
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