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A targy feladata és célja:

A mechatronikai rendszerek matematikai leirasa €s irdnyitasanak tervezése

Tantargy leirasa:

Rendszer fogalma, és matematikai leirasa. Laplace transzformacid, atviteli fliggvény.
Linearis 1d6 invarians rendszerek stabilitasa, sziikséges ¢€s elégséges feltételének
bizonyitasa. Egyszabadsagi foku forditott inga stabilitasa, illetve stabilla tétele PD
szabéalyzoval. Mechatronikai modell szimulaciés programja. Allapotegyenlet irdnyithatd
alakjanak el6allitasa 4tviteli fiiggvénybdl. Allapotegyenlet transzformalasa. Allapot
reprezentaci6 iranyithatosdganak, megfigyelhetéségének, stabilitdsanak matematikai
feltételei és bizonyitasok. Allapot visszacsatolas tervezése polusallokacioval. Optimalis
szabalyozas (LQR) elvi alapja, és a szabalyoz6 tervezése. Jelkdvetd szabalyozas,
szimulaci6. Allapot megfigyeld alkalmazasa. Diszkrét idejii rendszerek vizsgélata.
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