Robottechnikai és 3D-s mérdgép laboratérium

1. Laboratérium megnevezése: Robottechnikai és 3D-s mérégép
laboratorium

2. Laboratérium elhelyezése: C/2 épulet Miihelycsarnok

3. Laboratériumot miikodtetd tanszék: Szerszamgepek Intézeti Tanszéke
4. Laboratérium szakmai vezetdje: Kiss Daniel, egyetemi tanarsegéd

5. Laboratérium felelése: Dr. Szilagyi Attila, egyetemi docens

6. Laboratérium, célja feladatai az oktatas (BSc, MSc, FSZ, feln6ttképzeés), a
kutatas és tudomanyos szolgaltatas teruleteken:
— Koordinata mérégép hasznalatanak bemutatasa.
Jellegzetes alkalmazasi feladatok ismertetése.
Diplomatervezési feladatok tamogatasa.
TDK-, diploma-, doktori- munkakhoz, kapcsolodo feladatok elvégzeése.
Szolgaltatasi feladatok ellatasa.

7. Laboratériumban elvégezhet6 vizsgalatok, kisérletek, szolgaltatasok
(esetleg kulsd vizsgalatok):
— 3D mérési tevékenység bemutatasa.
— 3D mérési tevékenység szamitogeépes beallitasainak és kiértkelésének
elvégzese
— Onall6 feladatok megoldasa.

8. Laboratérium felszerelése:
Sheffield micro-hite 3D koordinata mérégép,
Tesa Tesastar-i tapintofejjel hozza tartozo tapintdkkal
Mér6- és adatgylijté szoftver,
HP Z210 munkaallomas
Canon iP4950 nyomtato

9. Laboratérium fejlesztési terve, fejlesztés igénye:
A laboratériumot alkalmassa szeretnénk tenni a kulsé igényeket is kielégitd
valds ipari feladatok ellatasara.

10.Kiemelt szakmai partnerek: Coloplast Kft., Nordker Kift.,

11. Egyéb, a laboratérium tevékenységének megitélésére szolgald informaciok

12. Az informaciés anyag osszeallitdéja (név, beosztas, alairas):
Kiss Daniel, egyetemi tanarsegeéd



