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Hajtas- és Robottechnikai laboratérium
Laboratérium megnevezése: Hajtas- és Robottechnikai laboratérium
Laboratérium elhelyezése: A/5. 317.

Laboratoriumot miikodteto tanszék: Robert Bosch Mechatronikai Intézeti
Tanszék

Laboratérium szakmai vezetdje: Lénart Jozsef tanarsegéd
Laboratérium felelése: Lénart Jozsef tanarsegéd

Laboratérium, célja feladatai az oktatas (BSc, MSc), a kutatas és tudomanyos
szolgatatas teruleteken:

e A Mechatronikai Laboratériumok tantargy oktatasa (MSc)

e Villamos motorok hajtastechnikai vizsgalata ipari szolgaltatasként

Laboratériumban elvégezhet vizsgalatok, kisérletek, szolgaltatasok (esetleg

klls6 vizsgalatok):

e PhD kutatas, szakdolgozat, diplomamunka intelligens robotok kinematikai,
dinamikai kutatasa és alkalmazasi lehet6ségeinek vizsgalata

e |pari szolgaltatasként intelligens 3D-s latérendszerek alkalmazasi
feltételeinek kisérleti elemzése

e Elektromos kéziszerszamok energiamenedzsment vizsgalata

Laboratérium felszerelése:

3 db kisérleti méréallomas,

1 db LR Mate 200iC Fanuc tipusu intelligens robot,
1 db PLC vezérlés(i golydsorsos hajtas

1 db laboratériumi kompresszor

Laboratérium fejlesztési terve, fejlesztés igénye:
e A robot munkaterének szakszerli megvilagitasanak kialakitasa, kiegészit6
meérdeszkozok beszerzése a pozicionalasi pontossag vizsgalatara.

Kiemelt szakmai partnerek:
Weldmatic Kift.
Robert Bosch Elektronikai Kift.
Robert Bosch Energy and Body Systems Kift.
Robert Bosch Power Tool Kft.
Bosch Rexroth Kift.

Egyéb, a laboratorium tevékenységének megitélésére szolgald informaciok
e Mechatronikus hallgaték tehetséggondozasa.

Az informaciés anyag osszeallitdja:
e Dr. Szab6 Tamas egyetemi docens
e Lénart Jozsef tanarsegéd






