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heti 2 6ra elbadas és 2 6ra gyakorlat

Eldadasok és gyakorlati orak iitemterve

37.hét | Ea.: | Globalis tendencidk a gyartasi szektorban. A gyartasi szektor sajatossagai.
A Push és a Pull gyartasi koncepciok jellemz6i és Osszehasonlitasa.

Gy.: | A Pull elvli gyartasi koncepciok (Lean, JIT, Kanban) jellemzdéi. A Lean
gyartasi koncepcid alapelvei és f0bb modszerei.

38.hét | Ea.: | A Lean folyamatfejlesztés modszertana ¢és egyes szakaszai. Lean mod-
szerek alkalmazasa a gyartasi folyamatok hatékonysagjavitasa céljabol.
Esettanulmanyok.

Gy.: | A gyartas és a gyartorendszerek alapfogalma, vallalati modell. A gyartasi
folyamat felépitése. A gyartastervezés jellegzetes struktirdja és kapcsolatai.

39.hét | Ea.: | A technologiai tervezés hierarchiai szintjei és feladatai. A gyartasi fo-
lyamat tervezésének lépései.

Gy.: | A gyartasi technoldgia elézetes megtervezése, a gyartasi forma kivalasz-
tasa. Kapacitdsok ¢€s terhelések megallapitasa.

40. hét | Ea.: | Gyartasi szlkkeresztmetszetek meghatarozasa és feloldasanak modszerei.
B6-, sziik- és alapvetd keresztmetszet. Kapacitds szamitdsa vezértipusban.
A szikkeresztmetszetek megsziintetésének lehetdségei: lizemszervezés,
gyartasfejlesztés, gyarfejlesztés.

Gy.: | Gyartoberendezések kivalasztasa;, korrigalt technologiai terv; anyagutak
megtervezése; gépelrendezés.

41.hét | Ea.. | Utkozések megallapitdsa; anyagmozgatasi terv elkészitése; dokumentilds.

Gy.: | Az atfutasi idok meghatarozasa. Soros, atlapolt €s parhuzamos miivelet-
kapcsolds. A megvaldsitas litemezése.

42.hét | Ea.: | Gyartorendszerek felépitése és jellemzoi. Hagyomanyos, integralt és ve-
gyes gyartasi formak.

Gy.: | Gyartasi formak dsszehasonlitdsa. Esettanulmanyok.

43.hét | Ea.: | Rugalmas gyartorendszerek és alrendszereik. Megmunkald, anyagmozgatasi,
informacios és forgacskezelé alrendszerek.

Gy.: | Ipari manipulatorok ¢és robotok. Kotott programti €s szinkron manipula-
torok, modul-rendszerti felépités. Robotok csoportositasa. Csuklds, henger
koordinata és gombi koordinata rendszer(i robotok. Robotok alkalmazasa.

44 hét | Ea.: | A gyartd ilizem layout-janak jellegzetes kialakitasi formai. A gyartasi
folyamatok objektumainak (munkadllomésok, szerelési munkahelyek) opti-
malis elhelyezése. Esettanulmany.

Gy.: | Az MTM mozdulatelemzés modszere. Esettanulmany.

45.hét | Ea.: | A szamitogéppel integralt gyartas (CIM) fogalomkdére. A CIM létrejot-
tének elézményei: integracidos fO0 iranyok. A CIM ,metszetei”: iddbeli,
szervezeti és funkcionalis integracio.

Gy.: | Zarthelyi dolgozat




A tantargy félévi lezarasanak modja: alairas és kollokvium.

Az aldirds megszerzésének feltételei:
— Aktiv részvétel az eldadasokon és a gyakorlati orakon, tovabba eredményes zarthelyi
dolgozat.
— Annak a hallgatonak — aki 3 hétnél (eléadas és gyakorlat) tobb alkalommal hianyzik —,
eredményes beszamolo sziikséges a tantargy anyagabol az aldirds megszerzéséhez.
Az a hallgato, aki az el6adasok 50%-nal tobb alkalommal hidnyzik, végleges alairas
megtagadast kap.

A vizsga: A vizsgan a tantargy teljes anyaganak elsajatitasarol szamot kell adni.
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Eloadasok iitemterve

1. alkalom
(4 eloadas)

2024.09.13.

Globalis tendenciak a gyartasi szektorban. A gyartasi szektor saja-
tossagai. A Push és a Pull gyartasi koncepciok jellemzdi ¢és 0Osz-
szehasonlitésa.

A Pull elvli gyartasi koncepciok (Lean, JIT, Kanban) jellemzéi. A
Lean gyartasi koncepcid alapelvei és fobb modszerei.

A Lean folyamatfejlesztés modszertana és egyes szakaszai. Lean
modszerek alkalmazasa a gyartdsi folyamatok hatékonysagjavitasa
céljabol. Esettanulmanyok.

2. alkalom
(4 eloadas)

2024.10.04.

A gyartds és a gyartorendszerek alapfogalma, vallalati modell. A
gyartasi folyamat felépitése. A gyartastervezés jellegzetes struktirdja
és kapcsolatai.

A technoldgiai tervezés hierarchiai szintjei ¢és feladatai. A gyartési
folyamat tervezésének 1épései.

A gyartasi technologia eldzetes megtervezése, a gyartasi forma ki-
valasztasa. Kapacitasok és terhelések megallapitasa.

3. alkalom
(4 eloadas)

2024.10.05.

Gyartasi sziikkeresztmetszetek meghatarozasa ¢s feloldasainak mod-
szerei. Bo-, szlik- és alapvetd keresztmetszet. Kapacitds szamitasa
vezértipusban. A szlikkeresztmetszetek megsziintetésének Ilehetdségei:
iizemszervezés, gyartasfejlesztés, gyarfejlesztés.

Gyartoberendezések kivalasztdsa; korrigalt technoldgiai terv; anyag-
utak megtervezése; gépelrendezés.

Utkozések megallapitisa; anyagmozgatasi terv elkészitése; dokumentalas.

4. alkalom
(4 el6adas)

2024.11.08.

Az atfutdsi idok meghatarozasa. Soros, atlapolt és parhuzamos miive-
let-kapcsolas. A megvalositas litemezése.

Gyartorendszerek felépitése ¢és jellemzdéi. Hagyomanyos, integralt ¢és
vegyes gyartasi formak. Gyartasi formak Osszehasonlitdsa. Rugalmas
gyartorendszerek ¢és alrendszereik. Megmunkald, anyagmozgatasi, in-
formacios ¢és forgacskezel6 alrendszerek.

Ipari manipulatorok ¢és robotok. Kotott programu é€s szinkron mani-
pulatorok, modul-rendszeri felépités. Robotok csoportositasa. Csuklos,
henger koordinata és gombi koordinita rendszerii robotok. Robotok
alkalmazasa.

A szamitogéppel integralt gyartas (CIM) fogalomkore. A CIM 1ét-
rejottének elézményei: integracios fo iranyok. A CIM ,metszeter”:
id6beli, szervezeti és funkcionalis integracio.

A tantargy félévi lezardsanak modja: alairas és kollokvium.

Az aldirdas megszerzésének feltétele:
Az ordkon vald aktiv részvétel, amelynek teljes hianya végleges alairds megtagadast von
maga utan.

A vizsga: A vizsgan a tantargy teljes anyaganak elsajatitasarol kell szamot adni.
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