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Mechatronika alapjai GEMRB001-B2 

A tárgy neve és kódja: Mechatronika alapjai GEMRB001-B2 (4 kredit) 

A tárgy óraszáma:  2ó ea. + 2ó g. 

A tárgy lezárása:  a, -, k. 

Szak:    Mechatronikai mérnöki és járműmérnöki alapképzési szak 

A tárgy felelőse:  Dr. Rónai László egyetemi docens 

Gyakorlatvezető:  Simon Gábor mesteroktató 

 Kapitány Pálma egyetemi tanársegéd 

 Lénárt József mesteroktató 

 Dr. Rónai László egyetemi docens 

Félévközi feladatok és azok beadási határideje: 

2 zárthelyi dolgozat külön-külön legalább 50%-os szintű teljesítése. A pneumatikai-, 

elektropneumatikai laboratóriumi gyakorlatok hibátlan végrehajtása. 

Gyakorlatok: laboratóriumi 

Az aláírás és gyakorlati jegy megszerzésének feltételei:  

A laboratóriumi gyakorlatok teljesítése, és 2 db. ZH minimum elégséges szintű megírása (50%). 

A HKR 48. paragrafusának 5. bekezdése értelmében: Amennyiben a hallgató az előadások 

esetén legalább az órák 60 %-án, szemináriumok, gyakorlatok, laboratóriumi foglalkozások 

esetén legalább az órák 70 %-án nincs jelen, és távolmaradását megfelelően igazolni nem tudja, 

az adott tantárgyból az aláírás véglegesen megtagadható, és a hallgató a mulasztását csak 

ismételt tantárgyfelvétellel pótolhatja. Jelen szabálytól szigorúbb feltételeket a kari tanácsok 

nem szabhatnak. 
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Tárgy: Mechatronika alapjai GEMRB001-B2 (4 kredit) 

Előadások tematikája 

1. hét: A félévi tematika és követelmények ismertetése. A pneumatika rövid történelmi 

áttekintése. Fizikai alapok, mértékegységek. A sűrített levegő, mint 

energiaközvetítő közeg létrehozása, előkészítése és elosztása. 

2 hét: Pneumatikus munkahengerek jellemzői: típusai, felépítésük, löketvégi 

csillapításuk, dugattyútömítések, méretezés. 

3. hét: Útváltószelepek működése, konstrukciós kialakításai. 

4. hét: Záró-, áramirányító és nyomást meghatározó szelepek felépítése és működése, 

konstrukciós kialakításaik. 

5. hét: Pneumatikus alapkapcsolások és fontos kapcsolási módok. Sebességvezérlés, 

erő-és nyomatékvezérlés, léghengerek megállítása löket közben. Pneumatikus 

berendezések méretezése, karbantartása. 

6. hét: Elektropneumatikus kapcsolási rajz felépítése, jelképek. Öntartó kapcsolások. 

7. hét: Relés vezérlések tervezése, megvalósítása, beüzemelése. 

8. hét: Zárthelyi 

9. hét: A mechatronika fejlődéstörténete, definíciók, alapelvek. A mechatronika 

alapstruktúrája. Mozgásátalakítók tárgyalása. 

10. hét: Szenzorok főbb típusai, jellemzői, alkalmazási területei. 

11. hét: Aktuátor, aktuátorlánc fogalmai. Aktuátorok típusai. Mechatronikai példák a 

gépjárművek fékrendszereiből: ABS, ESP. 

12. hét: A számítástechnika mérföldkövei, számítógépek osztályozása, 

információfeldolgozás, tárolás néhány módszere. 

13. hét: Zárthelyi 

14. hét: Pótlások 
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Gyakorlatok tematikája 

1. hét:  A laborrend ismertetése, balesetvédelmi oktatás. Egyoldalról működtetett 

munkahenger közvetlen és közvetett vezérlése. 

2. hét Egyoldalról működtetett munkahenger sebességszabályozása, és gyors 

visszafutásának lehetősége. Kétoldalról működtetett henger közvetlen vezérlése. 

3. hét: Kétoldalról működtetett henger közvetett vezérlése, sebességszabályozása. 

Kétoldalról működtetett henger útfüggő vezérlése végálláskapcsolóval. 

4. hét: Útfüggő vezérlés létrehozása fúvókák alkalmazásával. Kétoldalról működtetett 

munkahenger 5/3 útváltószeleppel történő működtetése. 

5. hét: Nyomásfüggő vezérlés kiépítésének megoldása. Időfüggő vezérlés kialakítása. 

6. hét: Logikai elemek megismerése (ÉS, VAGY szelepek). Pneumatikus számláló 

alkalmazása. 

7. hét: Sorrendi vezérlés kiépítése jelátfedés nélkül, és jelátfedéssel. 

8. hét: Jelátfedések kezelése memóriaszelepekkel. 

9. hét: Egyszeres működésű-, kétoldalról működtetett munkahengerek direkt és indirekt 

vezérlése elektromosan működtetett útváltó szelepekkel, relék alkalmazása. 

10. hét: Alapkör ÉS, VAGY kapcsolásokkal. Alapkapcsolások elektromos tartókörökkel 

(dominánsan beíró- és törlő kapcsolások). 

11. hét: Útfüggő vezérlés egy elektromos végálláskapcsolóval. Kettős működésű 

munkahenger útfüggő vezérlésének kialakítása Reed relék felhasználásával. 

12. hét: Időzítők az elektropneumatikában. Kétkezes biztonsági vezérlés. 

13. hét: Többmunkahengeres feladatok, a léptetőlánc alkalmazása. 

14. hét: Pótlások 



Mechatronika alapjai   Neptun: 

1. A mechatronika fogalma (Prof. Schweitzer szerint)   (3pont) 

 

 

ikus mechatronikai rendszer jeleket 

 

 

 

2.   (7pont) 

 

 

3. !   (5pont) 

 

 



4. smertesse az ! (6pont)

 

5.     (6pont) 

 

6.  (blokkdiagram)! 

(5pont) 

 



7. M ! (4pont)

 

8. Mi az ABS ?  (6pont) 

 
 

9.  
  36 V 
  165 mA 
  
  Mt= 13,6 mNm 
 Motor konstansok: ke=km= mNm/A 
 2 

 Majd ) 
a , a hasznos t, a  
h !     

 
ke=km=Mt/I=0,0136/0,165=0,0824242 Nm/A=0,0824242 Vs/rad   (1pont) 
Omega: =(U-R*I)/ke=(36-93*0,165)/ 0,0824242=250,59 rad/s   (1pont) 
 
F :  Pf=U*I=36V*0,165A= 5.94 W   (1pont) 
Hasznos telj  Ph=Mt* 250,59 rad/s=3,4 W (1pont) 

   Ph/Pf*100=100*3,4/5.94=57,2%   (1pont) 

Hasznos munka:   Wh=Ph*t=3,4W*0,25h=0,85Wh   (1pont) 






