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1. hét: Merev test mozgasegyenlet-rendszere. Virtudlis munka elv, d’ Alambert elv,
Hamilton elv.

2.hét:  Altalanos koordinatak hasznélata. Lagrange-egyenletek.
3. hét:  Egy szabadsagfoku rendszerek mozgasegyenlete, redukalt tdmeg, -rugo, -csillapitas.
4. hét:  Két szabadsagfoku rezgérendszerek mozgasegyenlete matrixos formaban.

5.hét:  Lasstjarat gépek dinamikdja. Lasstjarasu gép mozgasanak vizsgalata inditasi és
allandosult allapotban. Wittenbauer-féle alapfeladatok. A forgas egyenletessége.

6. hét:  Merev tengelyen forgd merev kerék kiegyensulyozasa. Statikus, dinamikus
kiegyensulyozas. Kiegyenstlyozas méréssel.

7.hét:  Forgod tengelyek kritikus fordulat szama, Laval tételek..

8. hét:  Porgettylihatas figyelembevétele aszimmetrikus szerelt tarcsa esetén.

9. hét:  Dugattyls gép tomegerdi egy henger esetén, kiegyensulyozas lehetdségei.
10. hét: Tobbhengeres dugattyts gép tomegerdi, nyomatékai.

11. hét: Tobb szabadsagfoku longitudindlis rezgdrendszer mozgasegyenlete. A merevségi €s
tomegmatrix jellemzoi.

12. hét: Mozgasegyenlet megoldasa, sajatérték feladat. Sajatfrekvencidk, rezgésképek.
13. hét: Gerjesztett rezgések. Rezonancia, latszélagos rezonancia, rezgésfojtas.

14. hét:  Osszefoglalas.



A tantargy alairassal ¢és kollokviummal ziarul. Az aldirds megszerzéséhez a tantargyi
kovetelmények 50 %-at kell teljesiteni, de szorgalmi idészakban — a rendszeres tanulas
eldsegitése €s jutalmazasa c€ljabol — az aldirds 40 %-os teljesitménnyel is megszerezhetd. Az
eredményes munka érdekében az Intézet rendszeresen ellendrzi a hallgatdk oralatogatasat.

Alairas megszerzése a szorgalmi idészakban

Szorgalmi iddszakban a hallgatoknak két alkalommal kell Onalldan, irdsban, zarthelyi
dolgozat keretében beszamolni a tudasukrol. Az 6nallo foglalkozasok idétartama 50 perc,
értékelése pontozassal torténik. Egy-egy alkalommal maximalisan 40 pont, dsszesen 80 pont
érhetd el. A félév-végi alairas megszerzésének feltétele, hogy a hallgatd az Onallo
foglalkozasokon megszerezhetd Gsszesen 80 pontbol minimalisan 32 pontot (40%) elérjen.
Az 6nallo foglalkozasok tervezett idopontjai a 7. és a 13. oktatasi hétre esnek.

Az a hallgatd, aki az els6 két 6nalld foglalkozdson nem éri el a 40%-nak megfelelé 32
pontot, pot-zarthelyi dolgozat megirasaval szerezhet aldirast. A pot-zarthelyi anyaga feldleli
a félév teljes tananyagat, idétartama 50 perc, maximalisan 40 pont érhetd el. Az aldiras
megszerzés¢hez a ponthiannyal megegyezo pontszamot, 16 pontnal kevesebb hiany esetén
minimalisan 16 pontot kell elérni. A pot-zarthelyi dolgozat tervezett idépontja a 14. oktatasi
hétre esik.

Alairas megszerzése a vizsgaidészakban

Az a hallgatd, aki a pot-zarthelyi dolgozat megirdsa utdn sem szerzett aldirast, a
vizsgaiddszakban szerezhet aldirdst. Az 50 perces ,,alairds potld vizsgan” a megszerezhetd 40
pontbol minimum 20 pontot (50%) kell elérni az aldirds megszerzéséhez.

Vizsgajegy

Az ¢évkozi teljesitmény alapjan a targybol megajanlott vizsgajegy szerezhetd. Megajanlott
jeles (5) vizsgajegyet kap az a hallgato, aki az els két zarthelyi dolgozat megirasa utan
legalabb 70 ponttal rendelkezik. Megajanlott j6 (4) vizsgajegyet kap az a hallgatd, aki az elso
két zarthelyi dolgozatbol legalabb 60 pontot elért.

A tantargyat lezar6 vizsga irasbeli, idtartama 50 perc és maximalisan 40 pont szerezhetd.
A vizsgajegy megallapitdsakor az évkozi teljesitményt az elsd két zarthelyin elért, 32 pont
feletti pontszam 25%-val vessziik figyelembe. A vizsgajegy az elért pontszam fiiggvényében
az alabbi tablazat alapjan keriil megéllapitasra:

Pontszam 0-19 20-23 24 -27 28 - 31 32 -

Vizsgajegy elégtelen elégséges kozepes jo jeles
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A.1. Lassu jarasu gép allanddsult izemmodjat vizsgaljuk.
a. Energiatétel alapjan vezesse le a ¢=¢(d) meghatarozasara szolgald formulat! (4)
b. Hatirozza meg a d egyenldtlenségi fokot, ha J(¢)=J=4all.! A nyomatékok W munkéja nem
hanyagolhat¢ el! (6)
A.2. Allandésult tizemmodot mellett a dugattyts gép kiegyensulyozatlansagat vizsgaljuk.
a. Vezesse le az egy dugattyu kiegyenstlyozatlansagbdl szarmazé tomegerdket! (8)

b. Hatdrozza meg a 2 iitemt, 2 hengeres dugattyus gépben fellépd My és M, nyomatékokat az
abran lathato hajtokar elrendezés mellett! (8)

A.3. Rugalmas tengelyen forgo, aszimmetrikusan szerelt merev tarcsat vizsgalunk. Az alabbi

kialakitas mellett mutassa be a porgettylihatas figyelembevételét! (8)
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A.4. Mutassa be a merev tengelyen forgé test kiegyenstulyozasat méréssel! (6)



