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Levelezo6 tagozat

Anyagmozgaté gépek (GEALTO002BL)

. Anyagmozgatas muveletei, komplex anyagaramlasi rendszer.

. Anyagmozgato berendezések épitdelemei, altalanos tervezési feladatai.

Gravitacios siklejté mechanikai alapjai.

Gravitacios gorgdsor tervezésének alapjai.

. Kéttengelytli kocsi vizsgalatanak alapjai.

Hajlékony vondelemes szallitds mechanikai alapjai.

. Vondelemben ébred6 erék szamitasa megoszld veszteségek alapjan, htizoerd-diagram.
Darutipusok ¢és elemeik, miikodési valtozatok. Befesziilési jelenség.

Targonca-tipusok ¢€s elemeik. Homlokvillas targonca stabilitasa.
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Vallalatiranyitas (GTVVE152BL)

Csoportositsa a koltségeket a tanult szempontok szerint! Réviden jellemezze az egyes
csoportokat!

Adja meg a beruhazas fogalmat! Ismertesse a beruhdzasi folyamat szakaszait és az egyes
szakaszokra jellemz6 tevékenységeket!

Ismertesse a statikus és a dinamikus beruhazas-gazdasagossagi vizsgélatok fobb jellemzdit!

Csoportositsa a termelési folyamatokat a gyartds tOmegszeriisége (a gyartasi tipusok)
szerint! Ismertesse az egyes csoportok jellemzdit!

Csoportositsa a termelési folyamatokat a munkahelyek csoportositasa, térbeli elrendezése (a
termelési folyamat jellege) szerint! Ismertesse az egyes csoportok jellemzdit!

Adja meg a kapacitas és az atbocsato-képesség fogalmat; hatarozza meg a koztik 1évo
kiilonbséget! A kiilonbség részletezését a szamitashoz hasznalt képlet segitségével végezze
el.

Ismertesse a befejezetlen termelés fogalmat, illetve jelentOségét a termelési folyamatban!
Ismertesse és rdviden jellemezze, hogy milyen készlettipusokat ismer!

Mutassa be a ciklikus, a kétraktaras és a csillapitasos készletgazdalkodast!

Ismertesse az atfutdsi id6 fogalmat és fokozatait! Jellemezze a soros, parhuzamos és
atlapolt miiveletkapcsolasi modokat!
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Logisztikai rendszerek (GEALTO010BL)

Logisztikai informécios rendszer felépitése, kapcsolat-rendszere, informacids csatorndk. A
logisztikai informacios rendszerrel szemben tamasztott kovetelmények.

A beszerzési logisztika fogalomkore és elvaras-rendszere, a beszerzési logisztikai stratégia
elemei. A beszerzési logisztikai rendszer tervezésének 1épései.

A beszerzési logisztikan beliil a ,,Make or Buy” dontés fogalma, kivalté okai, lehetséges
eredményei, a vasarlast, illetve sajat gyartast kizaro esetek.

A készletezési rendszer strukturaja, allapotjellemzoi. A készletezés koltség-struktirdja.

A termelési logisztika fogalma, jellegzetes céljai, a termelési logisztikai stratégia elemei. A
termelési logisztikai rendszer tervezésének folyamata.

Az elosztasi logisztika fogalma és elvaras-rendszere, az elosztasi logisztikai stratégia
elemei. Az elosztas soran megvalositandd anyagaramlasi tevékenységek.

Egységrakomany-képzés célja, eszkozei, egységrakomanyok osztalyozasa, haszndlatdnak
elényei-hatranyai. Egységrakomany-képzés tervezési modszerei.

Telepités, elrendezés-tervezes targya, korlatai, kotottségek, célfiiggvények. Anyagaramlasi
kapcsolatban 1év6 objektumok telepitésének modszere.

Szakaszos mitkddésti anyagaramlas-technikai eszk6zok szamanak meghatarozasa.

Folyamatos = miikddésti  anyagaramléas-technikai  eszkozok  teljesitoképességének
meghatarozasa.

Targoncas jarattervezés modellje, jarattervezési modszerek.
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Szamitogépes termeléstervezés és iranyitas (GEIAK230BL)

A termelésiranyitas alapfogalmai

A termelésiranyitas tagabb és szikebb értelmezése. Iddhorizontok, feladatok. A
termeléstervezés, -litemezes, -programozas jellegzetes feladatai. A gyartasiranyitds, mint
valosidejli funkcio. A termelésiranyitdsi rendszer struktGrdja. A funkcionalis, idociklus-,
hierarchikus- és adatbazis-struktura fogalma, legfontosabb jellemzéik.

A termelésiranyitasi rendszer elméleti modellje

Szabalyozaselméleti modellek 1étjogosultsiga a termelésiranyitdsban. A "termelési
haromszog" - modell. A szallitokészség fogalma. A szallitokészség, készletszint ¢&s
kapacitaskihasznalas kolcsonkapcsolatai. A termelési haromszog - modell kombinélésa
szabalyozasi modellel.

Klasszikus termelésiranyitasi rendszerek

Az IBM altal kifejlesztett COPICS ¢és MAPICS. Torténeti hattér, a legfontosabb
rendszertechnikai jellemzdk, elonyok és hatranyok. A COPICS és MAPICS rendszerek k6zos
funkcionélis-modul készlete. A 12 alrendszer legfontosabb feladatai és funkciondlis
kapcsolataik az idéhorizontok figyelembevételével.

A termelésiranyitasi alrendszer (PPS) és interfészei CIM rendszerben
A CAD, CAPP, CAM, CAST és CAQ alrendszerek, mint funkcionalis modulok feladatai,
tartalmi jellemzdi és kapcsolatai a PPS alrendszerrel.

Rugalmas gyartorendszerek termelésiranyitasa

A rugalmas gyartorendszerek fogalma. A rugalmassag értelmezése, flexibilitas-tipusok.
Termelésprogramozasi alapesetek: (1) Hagyomanyos gyartasi kdrnyezetbe telepitett FMS; (2)
Onalléan funkciondlé FMS. A termelésprogramozasi rendszerrel szemben tamasztott
kovetelmények ¢€s a lehetséges megoldasok.

Az off-line iranyitasi kornyezeti FMS-ek termelésprogramozasa

A termelésprogramozasi rendszer felépitése, interfészei €s miikodése off-line iranyitasi
kornyezetli FMS esetén. Az osztott interfész bevezetésének célszerlisége. Az ajanlati és éles
finomprogramok szerepe.

Az on-line iranyitasi kornyezetii FMS-ek termelésprogramozasa

A termelésprogramozasi rendszer felépitése, interfészei ¢€s miikodése on-line iranyitasi
kornyezeti FMS esetén. A dinamikus {itemez0 modul feladata. Az ajanlati és éles
finomprogramok szerepe.

Matematikai modellek a termelésiranyitasban (1)

A matematikai modellezés 1étjogosultsaga a termelésiranyitasban. A vertikalis és horizontalis
dekompozicio sziikségessége. Optimalasi lehetdségek. Az egzakt és heurisztikus modszerek
jellemzo6i, kombinalasi lehetdségeik.

Matematikai modellek a termelésiranyitasban (2)

A linedris programozas modellje és kapcsolodasa a termeléshez. Tipikus feladatok
(utazoligynok-feladat, hatizsak-feladat, hozzarendelési feladat), modellek és megoldasi
lehetdségek.

Utemezési feladatok a termelésiranyitasban

Az ltemezés létjogosultsdga. Az n-munka egy gép feladat; optimalasi célok, megoldasi
lehetdségek (SPT, EDD). Az n-munka 2 gép feladat; optimalasi célok, megoldasi lehetdségek
(Johnson algoritmusa, Kkiterjesztési lehetéségei és korlatai). Az n-munka m-gép feladat;
optimalasi célok, megoldasi lehetdségek.



