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A tárgy feladata és célja: 

A mechatronikai rendszerek differenciálegyenleteinek- és  numerikus megoldásainak előállítása 

Tantárgy leírása: 

A modellezés és szimuláció alapfogalmai. A dinamikai rendszerek, a rendszermodellek típusai és 

szemléltetésük blokkdiagram segítségével. Kényszerek típusa. A mechatronikai rendszerelemek 

energiatárolós elemei, disszipatív elemei és energia növelő elemei. A bővített Hamilton-elv és a 

Lagrange féle másodfajú mozgásegyenlet, valamint a Lagrange egyenlet töltésen alapuló 

differenciálegyenletének előállítása. 

Elektromechanikai rendszerek matematikai modelljeinek előállítása energiai megfontolások alapján 

Lagrange-féle másodfajú egyenlettel. A differenciálegyenletek átalakítása állapot reprezentációs 

alakba. A differenciálegyenletek stacioner megoldásai és egyensúlyi helyzetei, stabilitási 

vizsgálatok az egyensúlyi egyenletek alapján. Összetett rendszerek leírása funkciókra alapozott 

modellekkel. Az állapotegyenletek numerikus megoldási módszerei. Paraméterek identifikálása 

lineáris és nemlineáris esetben. Példák a mechatronikai rendszerek modellezésére és szimulációjára 

Matlab illetve Scilab szoftverrel. 
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