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SIEMENS

! SIEMENS | DS INTEGRATED DRIVE SYSTEMS

Integrated Drive Systems

Hajtasrendszerek integralt megoldasa
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IDS — Integralt hajtas rendszer SIEMENS
Integralas harom dimenziéban lngenuity for life

Elényok

o By

Integrated Drive Systems

Vizszintes integracié
Komplett hajtas rendszer.
Motor, kuplung,

frekvenciavalto, hajtom Q ) G

Fluggébleges integracid
A hajtasrendszer a TIA
rendszerbe integralt

Eletciklus integracié
A karbantartasi koltségek
jelentés csOkkenése




Minta alkalmazas az IDS tukrében SIEMENS

lngenuity for Life
Horizontalis —
integraltsag
* SIMOGEAR hajtomivel egybeépitett SIMOTICS motor, a raszerelt SINAMICS G115M —
frekvenciavaltoval egyetlen 6sszehangolt hajtasrendszert alkot. g ,,5.".-

« ElI6ny: az eredeti gyarto illeszti a készulékeket egymashoz és az igy kapott rendszerért vallal garanciat , & \
adja, tervezési, szerelési munkat és id6t takaritunk meg. 6 ‘Ré (é )
) 0]

Lo

Vertikalis integraltsag

e Az adott SIMATIC automatizalasi rendszer szerves része a SINAMICS
hajtasrendszer.

« ElI6ny: a TIA Portal integralt mérnoki fejlesztdi eszkozzel, azonos platformon
torténik az automatizalasi és hajtasrendszer tervezése. Ezzel sok id6
takarithatd meg és a tévedések lehet6sége is csokken.

« Az Uzembe helyezés, uzemi felugyelet, diagnosztika, karbantartas mind egy
kézben tartva kezelheti a vezérl6-, megjelenit6-, kommunikacios és a
hajtasrendszert.



SIMOTICS motorok dinamikusan valtozo palettaja SIEMENS

Il/\ ue 'for(/l‘{Q.
SIMOTICS ®

DOL inditasra

SIMOTICS SD

Szabalyozott
1LE5

hajtasra képes
motorok

Teljesitmény, kW 160 200 250 315 355 400

1000

Minden mozgatasi feladatra megtalalhaté a legmegfelel6bb motor!
(miszaki paraméterek, energiahatékonysag, kérnyezet, élettartam, ar stb.) Mi hiényozhat még??



A villamos motorok és a digitalizacié SIEMENS

Il/\g,eo\uc\'y for uft
A megatrend kihivasai
iRl [ | == [ &u= « Olyan termekek fejlesztése az élet minden teruletén,
e 7o N S P amelyek képesek az adatkozlésre (kommunikaciora) — meé
Q C{} C_ ) R e B
2 °° ag ﬂ g 1 e ha ma eszlinkbe sem jutna ilyen funkciéval felruhazni Gket.
MS«:: n ﬁ £ al;’ e Customers , , - ., , , , e Je
Ssmn g S ¢ s * Az igy elérhets funkciok és szolgaltatasok réven
Motor S e raébreszteni a felhasznaldkat a generalodd informacio
Internet of Things Big Data Industrial cloud Industrie 4.0 elérhetove valasanak hasznara, technoldgiai és Uzleti
Huge number of Collection of a huge Internet safe and LR  CUNSCI) ~ 1
cl:nnec:i:,[f:ﬁ{i:ts over ””,,__”, ;;fi!:;f‘”v ;33::sx:~:a; il:;’::g:i, Hrh:'-l,,:”;a.-'a}tvp(ro;sz:) elonyel re.
El6onyok

A gyartas fejlesztésére forditott id6 csOkkenése, eréforrasok felszabadulasa

A gyartasi folyamatok gyorsabb atalakitasa — a dinamikusan valtozé piaci igényekre és elvarasokra rugalmasan és rovid
id6 alatt reagalva - Piacra kerulés

A gyartasi technoldgiak kézbentartasa, az Uzemi paraméterek és mikodési adatok gyors megosztasa és feldolgozasa altal.
—->Novekvo rendelkezésre allas, magasabb Uzembiztonsag.

—->Magasabb termelékenység és emelked6 minéségi mutatok.



SIMOTICS 1Q SIEMENS
A technologiaba épitett motorok felugyelete, lngenuity for life

allapotuk monitorozasa

N’

-

Felhasznalod



Smart Motor koncepcio SIEMENS
az aktualis allapotot leir6 paraméterek megosztasa lngenuity for ife

Mért értékek
Rezgés
Haz fellleti hémérséklete
Magnesesen mérhet6 valtozasok

Szamitott értékek
Mechanikai allapot
Hémérséklet / Hltési feltételek
Forgasi sebesség
Uzemallapot
Uzemora
Inditasok szama




SIMOTICS 1Q

SIMOTICS IQ m Siemens * Mdrnberg * SIMOTICS-5D-1

:L SIMOTICS-SD-1

»

UCT709610541801

| Cverview

KPls Explore

Signal Selection

Motor State

Surface Temperature

Vibration X Axis

Vibration Y Axis

Vibration Z Axis

Number of Starts

Hours of Operation

Rotation Speed

A Logbook

g Profile
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‘Digitalis motor’ SIEMENS
a SIMOTICS uj generaciogja lngenuity for ife

A digitalizalas jegyében | Akategoria legjobb dizajnja
« SIMOTICS Digital Data App

« SIMOTICS IQ

—> Digital Twin (digitalis iker) modellje
generalhatd - Uzemi paraméterek,
mUszaki allapota, multja elemezhet6

« Kompakt és iddallo dizajn

Kisebb befoglalé méret

Flexibilis csatlakozédoboz koncepcio
Optimalizalt kinalati koncepcio
Alacsonyabb inditasi aram

B Jovéorientalt + @ Gyorsabb elérhetéség
energiahatékonysagi
koncepcio - Redukalt szallitasi hataridd

* Teljesiti az IE3 és IE4 osztalyok » Tobb konfiguracids lehetbseg
elvarasit * Tervezést tamogato eszk6zOk
* Megfelel a hajtasrendszerekre - Globalis certifikaciok
vonatkozo IES2 hatékonysagi
osztalynak (EN50598)



SIMOTICS - 1LES, az uj generacid
A digitalizalas jegyében

SIEMENS
Ihgu\uffy-ﬁor&k

Jellemzdk / funkcidk Elényok

* Digital Twin

« SIMOTICS Digital Data App

- SIMOTICS IQ*

>

Tervezési, uzembe helyezési id6
csOkkenése

Kozvetlenebbul elérhetd rajzok és adatok
(kdrvonalrajz, 3D model, adattabla stb.)
Lehet6ség az installacié szimulacidjara,
modellezéseére

Az atlathatésag novelése (lehivhatd miszaki
adatok, bizonyitvanyok, egyeb jellemzdk)
Uzembe helyezés tamogatasa (pl.
electronikus adattabla, kezeloi- és
karbantartasi utmutatdk)

Tartalékmotorok és alkatrészek rendelési
adatai.

Csatlakozasi lehet6ség a feln6hoz
(MindSphere)

Motor mikodeési jellemzék - sebesseég,
hémeérséklet, rezgések - gyljtése és
elemzése felhén keresztul
Rendelkezésreallasi mutatdk javulasa,
optimalizalhatd szerviz tevékenyseég.



SIMOTICS - 1LES, az uj generacid

A kategoria legjobb dizajnja

SIEMENS
Ihg,ev\uffy-ﬁor&k

Jellemzdk / funkcidk Elényok

* Kompakt és idétallo dizajn

* Flexibilis csatlakozédoboz
koncepcio

« Optimalizalt kinalati koncepcio

- Alacsonyabb inditéaram*

>

>

>
>

Magasabb teljesitménysiriség az IE3, IE4
kategoriak kimeneti teljesitmeényeit alapul
véve

» 2 és 4 poblus (SH315 - 250kW, 315kW)
» 2 és 4 poblus (SH355 - 400kw, 500kW)

Peremes rogzités (IM B5) tartélabak nélkal
is lehetséges a fenti méretekben is!

40 féle kapocsdoboz megvalositas érhetd
el

Direkt inditas (DOL) és frekvenciavaltos
muikodtetés (VSD) egyarant elérhetd.
Standard opciok széles kore elérhet6 a
specialis alkalmazasi igények teljesitésere.

Szélesebb specifikacios lehetéségek
Az infrastrukturaval szemben tamasztott
alacsonyabb kovetelmények.

*SIMOTICS SD Add verzional elérheté



SIMOTICS - 1LES, az uj generacid SIEMENS

ElGrelatas az energiahatékonysagban lngenuity for ife
Jellemzdk / funkcidk Elényok
i - Az IE3ésIE4  Ajelenlegi eliras - 375 kW-os
energiahatékonysagi osztalyra telje§itményhatér - felett is IE3, IE4
vonatkozd el8irasok Szt
teljesitése. « A motor tejes életciklusa alatti koltségenek

jelentés csokkentése.

» Megfelel a hajtasrendszerekre « A SINAMICS frekvenciavalté és
vonatkozo, jelenleg SIMOTICS SD motor rendszervesztesége
legmagasabb IES2 rendszer pretmiosEl [l WlElrzie

hatékonysagi osztalynak (EN > « Garantalt rendszerhatkonysag
50598)



SIMOTICS - 1LES5, az uj generacio SIEMENS
F6 alkalmazasi teruletek lngenuity for life

Fokusz alkalmazasok

v
= E G

Szivattyuk Kompresszoror Ventilatorok Daruk / emel6k

L

=

Fokusz teruletek

LT

HVAC Viz- szennyviz ~ Vegyipar Gyogyszeripar Olaj- gazipar

N B BD

Papiripar Hajoipar Banyaszat Fémipar Cement
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SINAMICS frekvenciavaltok és egyenaramu hajtas csaladok SIEMENS
Ib\g,eb\ui{y-forb‘fe.

Low voltage DC voltage Medium voltage
AC AC

Medium v

0.12 - 30 kW , 0.37 - 6,600 kW 0.15-5,700 kW 6 kW - 30 MW 0.15 -85 MW

WWW <iemen< com/sinamics



SINAMICS web szerver SIEMENS
lug,ev\uify-for&'{a

Az uzembe helyezés, uzem kozbeni kovetés és diagnosztika

vezeték nélkuli megoldasa

Webserver Module Webserver Module Integrated Webserver
SINAMICS V20 SINAMICS G120 SINAMICS S120 and S210

NINCS kiegészit6 HW
CU-ba integralva

Szukséges
eszkoz:

Web-Design:

* Wifi kapcsolat * Wifi kapcsolat +S210 tdmogatja az okostelefont is
* Mobil eszkozre optimalizalva * Mobil eszkozre optimalizalva (PC—->Smartphone)


http://www.tablet-test.biz/samsung-galaxy-tab-4.jpg

SINAMICS V20 és G120C Smart Access SIEMENS

Uzembe helyezés, lizemeltetés és diagnosztika karnyujtasnyira lngenuity for life

» a hajtashoz még akkor is, ha nehezen megkozelithet6
helyre van telepitve
= Vezeték nélkuli kapcsolat

= Barmely bongészovel és eszkozzel mikodbokepes

= Az intuitiv, felhasznalbbarat fellletnek koszonhetben
= Tobb funkcié mint a Basic Operator Panelen

= Minden funkcio a web szerverbe integralva
» FUggetlen a hardvertdl és az operacios rendszertdl
= Bbvithet6 firmware és nyelvi csomagok




SINAMICS V20 Smart Access SIEMENS
Biztositja az osszes szukséges funkciot egy készulékben lngenuity for life

© Connected SINAMICS V20

<«—— Parameéter szerkesztés és
mentés

Gyors beuzemelés

Motor teszt <+«—— Monitorozas

Diagnosztika — gyors +—— Mentés/visszaallitas
attekintés a hibakrol,
riasztasokrol és az

allapotroél




SINAMICS V20 Smart Access

SIEMENS
Csatlakozzon okostelefonjaval/tabletével kevesebb mint 1 perc alatt

Iv\g,ehuc\'y for Lffa

LATES ; onnecte SINAMICS V20
Wi-Fi oN
Wi-Fi networks
emathed

V20 _XXXX
Secured (WPS available)

attwifi

Belkin_G_Wireless_9912D9
Not in range

+) Add network

Helyezzuk fel a Smart Acces
modult a SINAMICS V20-ra
és kapcsoljuk be

Keressuk meg a SINAMICS V20
Smart Access-t a Wi-Fi
kapcsolatoknal

Nyissuk meg a bongészéot
hogy a kezd6oldalhoz
hozzaférjunk



SIEMENS
A gyors uzembe helyezési varazslo végigvezeti a felhasznaloét a lngenuity for life

hajtasrendszer beallitasakor

:
Basic

commissioning
@ Connected SINAMICS V20

Quick
Commissioning

Optimizing...

Quick Commissioning include:

Connection
Motor data

€n000 (keep current setting) ,

Connection macros a

Starting

Applicatiory macros

Common parameters Cn001

Do you want to start Quick Cno02

Commissicnhing?
Cn003

Cn004

Cn005

A gyors beiizemelés fiil alatt 4 Motor adatai, kapcsolat makrok, Automatikus optimalizalas és
csoportot talalunk alkalmazas makrok és kozos paraméter letoltés a folyamat
paraméterek mindossze 4 végén

oldalon



SIEMENS
Iranyitsa a motort kozvetlenul okostelefonjarol lngenuity for life

Biztonsagi tudnivalék

o Motoriranyitas atvétele Motorvezérlés
megerositése

SINAMICS V20 @ Connected SINAMICS V20

Actual speed Actual speed

A Attention

Control panel

You can use this function only
when strictly observing the safety
instructions for operating inverters.

Failure to observe may cause risks
of personal injury or device damage.
Before switching on the motor,
make sure that there is no person in
the vicinity of the motor.

Actual torque Y Actual torque Kozeli

vezérlés
nézet

Actual current Actual current

Overload utilization % Overload utilization

44 Please make sure that there is no person in the vicinity

Engedélyezze

Hand Jog avezérlét a

motor
inditasahoz

Fordulatszam/forgasirany
valtoztatasa




SIEMENS
Egyéb kezelofeluletek a SINAMICS G csaladokhoz lngenuity for life

SINAMICS G120 Smart Access SINAMICS Intelligent Operator SINAMICS Basic Operator Panel
Module Panel IOP-2 BOP-2

Web server alapu kezel6panel Intelligens kezel6panel a Alap kezel6panel a frekvenciavaltora

vezetéknélkuli kapcsolattal frekvenciavaltora helyezhetd helyezhetd
MAGYAR NYELVU MENU!!!

Mobil Helyi Helyi

Belzemelés MUkodtetés Mikodtetés

Diagnosztika Felugyelet Felugyelet

Szerviz Belzemelés Belzemelés
Diagnosztika Diagnosztika

Szerviz



SIEMENS
SINAMICS a TIA Portal-ban lngenuity for life

SINAMICS S120 and Large Drives?

The flexible, modular drive system over a large power range for s e S ABERG Seme s pnE :
.. . . . . . . " . L} — n—n-—-uw
sophisticated and demanding applications in the production industry ‘ B P ——

Ll LTS = LTS | R p—

SINAMICS S210

Single axis AC/AC drive with high dynamic and performance for .
- motion applications in the mid range segment : s —

. WS v s
) ==
2. I

SINAMICS V90 with PROFINET
Basic servo control system for standard motion control applications

SINAMICS G120

Drive system for general performance applications and distributed
drive system for conveyor applications

Minden SINAMICS megtalalhaté a TIA Portal konyvtaraban!




. b= ]
E I',‘rlﬁ
Precizios pozicioszabalyozas

SIMATIC alapon

Restricted © Siemens Zrt. 2018 siemens.hu/hajtas




Integralt Motion Engineering a TIA Portal-ban SIEMENS
Ihg,eb\uf(y-for&}[t

ﬁﬁ#

Motion Control Technoldgiai Hajtas rendszer
SIMATIC -al objektumok

Ik

Integralt Motion Engineering




A SIMATIC Controller (PLC) portfélié

— Engineered Wlth TlA Portal #

Advanced Controllers

SIMATIC S7-1500 CPU Distributed Controllers
e CPU 1511T/TF SIMATIC ET 200 CPU

« CPU 1515T/TF

« CPU 1516T/TF

« CPU 1517T/TF

System performance

Distributed Controllers
SIMATIC ET 200 CPU

Basic Controllers
SIMATIC S7-1200

Application Complexity

SIEMENS
Ihg,eb\uify-forb'fe

9
@
Q
N
O

ﬁﬁ#

Hatékony
meérnoki munka

Innovativ
dizajn

Megbizhaté
diagnosztika

Biztonsagi
funkcidk

Integralt
biztonsag

Integralt
technolégia



Integralt Motion Engineering a TIA Portal-ban SIEMENS

avagy korszeri, integralt szervé hajtasmegoldasok lngenuity for Life

e K-

Motion Control Technoldgiai Hajtas rendszer
SIMATIC-kal objektumok

Ik

Integrated Motion Engineering




Integralt Motion Engineering a TIA Portal-ban
Technoloégiai objektumok (TO)

Technoldgiai objektumok mozgasvezerlésre

+ A TO-k szoftveres objektumok a vezérlében

+ A TO-k mechanikai komponenseket képviselnek .
« A TO-k magukba foglaljak a technolégiai funkcionalitast

« A TO-k sajat paraméterekkel rendelkeznek

+ A TO-k a mozgasvezérlést attekinthetdvé teszik Messages

v

Scaling
r--

Egyszerl konfiguracio, Uzembe helyezés és

programozas

SIEMENS
Ihg,ehuf(y-for(/t‘fe

User

.
1
{

Diagnostic
buffer

+— :
Object

— (I

Monitor and
Diagnostic

Technology

Limits :

0 Inter- Mechanical

Drive



SIMATIC S7-1500 T-CPU - Kinematikai technolégiai objektumok SIEMENS
Mit értunk kinematika alatt? lngenuity for ife

Kinematikak

A kinematikak olyan szabadon programozhatd mechanikai Pick and Place Uveg lapszabaszat
rendszerek, amelyekben tobb mechanikusan kapcsolt tengely
hatassal van egy munkadarab mozgasara.

Alkalmazasi teruletek

- Palettazas
« Szerelési miveletek
* Pick and Place alkalmazasok



SIMATIC S7-1500 T-CPU - Kinematikai technolégiai objektumok SIEMENS
Mit értunk kinematika alatt? lngenuity for ife

Cartesian space — Koordinata-rendszer Kulonb6z6 kinematikak

Azonos palya
)

» Afelhasznalo koordinata-rendszerben tervezi meg a mozgast

Az alkalmazott kinematika nem szamit!
« Afelhasznalé a TCP (Tool Center Point) -t specifikalja




SIMATIC S7-1500 T-CPU - Kinematikai technologiai objektumok SIEMENS
Tamogatott kinematikak lngemuity for Life

Cartesian portal Articulated arm Tripod
2D (x, 2) 2D (x, 2)
I 2D with orientation (A) 2D with orientation (A) 3D (x, ¥, 2) _
: 3D (X, Y, 2) 3D (X, Y, 2) 3D with orientation (A)
3D with orientation (A) 3D with orientation (A) )

Roller picker Cylindrical robot Customized kinematics

Free transformation interface

2D vertical (x, z) 2D (x, 2)
ég vert!ca: with orientation (A) 3D (x, Y, 2) 2D with orientation (A)
vertical (x, y, 2) 3D with orientation (A) 3D (x,Y,2)

3D vertical with orientation (A)

_ _ . . 3D with orientation (A)
3D horizontal with orientation (A)

Scara

‘ e 3D with orientation (A)

2D (X, 2)

2D with orientation (A)
3D (x,Y, 2)

3D with orientation (A)




SIMATIC S7-1500 T-CPU - Kinematikai

technoloégiai objektumok
R - T

El6re definialt kinematikak

Akar 4 interpolalt tengely

Grafikus konfiguracio

Gyari funkcidblokkok

Zonafelugyelet

Kinematikai trace funkcio

Egyszerl belzemelés a leggyakoribb
alkalmazasokhoz (Roller picker, Delta
picker, SCARA robot stb.)

X, Y, Z — Szerszam mozgatas és tajolas
(A) egyszerl programozas

A kinematika, a koordinata-rendszerek és
zonak intuitiv parameéterezése

A kinematikai funkcidk programozasa a jol
ismert PLC kornyezetben

A gép mechanikus komponenseinek
utkozésének elkertlése

A mozgas diagnosztizalasa 3D-s
vizualizacioval, nyomkovetési felvétel
készitésével

SIEMENS
Ihg,eb\uf(y-for&}[t




SIMATIC S7-1500 T-CPU - Kinematikai technolégiai objektumok SIEMENS

El6re definialt kinematikak — egyszerii konfiguracio! lngenuity for life

“mnctovissay tEss Hozza létre a TO_Kinematics
eralexonnguration Grund

(]
o werschaltungen Q s x s .
Name: e e o technoldgiai objektumot
|Ro|ler_P|cker | = = ~ Enweiterte Parameter (] Kinematik
» gl Programmbausteine Dynamik ] Pt
= g 5 Kinematic Frame (] ST LS
A e # Technologiecbjekie ocstamss | ©
.* = [ Motion Control V40 g Neues Objekt hinzufiigen ;Verkzeugknnrdma(ensy...g mn:mm:.p: : A 3D roller piCker alkalmazashoz
7 i enen
4 TO_SpeedAxis V4.0 ’ Axis_A1 [DB2] Kartesisches Portal 20 - . [ 21 A
_ | & 10_PositioningAxis V4.0 » B Axis_A2 [DE2] o e e B s szlkség van 4 pozicionalo
Motion Control 5 A Kartesisches Porta| 3D mit Orientierun
& TO_SynchronousAxis V4.0 » BE Axis_A3 [DB2] pstiiahaivg a n lvr
4 TO_ExtemalEncoder V4.0 » & Axis_A4 [DBZ] Rollen-Picker 20 mit Orientierung te gelyre
[ : & TO_OutputCam LD ~ 12 Roller_Picker [DE1] | len-picker s
:TO_CamTra_ck V4.0 & Konfiguration ‘ mctm §B o
L ickarm 2D mit Orientierung hd r”r . . r
L ¥ nbetriebnahme ; A megfeleld kinematikat a
PID Control e ———. Van [%] Diagnose Winkelgeschwindigkeit: konf' réc'(')ban t d k
| A . -
—0 28 Kinematik-Trace s = Igu I udju
. kivalasztani
= Eas T EHes
Grundparameter S| 4 Grundparameter &/ - . 5
Verschaltungen b (] Versc Verschaltungen (]
Geometrie (%] Geometrie (]
~ Erueiterte Paramet (] inematikachsen ~ Erweiterte Paramets 5 I ~1 21 A
— 2| S Tansomatonsparameter A pozicionalé tengelyek a
Kinematic Frame ] nematikachse At ) Kinematic Frame (] s R1: . T
B ° T a— ocs Frames ° — kinematikahoz vannak
er _ g —— Wemzeugkonrd\'nalensy...g i o [5 h , d I
Zonen Zonen sl
[z [+]  [al m Ozzarendelve
- ——i
Kinematikachse A3: i: L1 = 1
[pisas -] al et . . . . .
[ —— A kinematika geometriai méretei
[oisas [+ Lange L2: )
@ testre szabhatok
Lange 13:
Flanschlange LF:
A4 Axl AL 100 mm




SIMATIC S7-1500 T-CPU - Kinematikai technolégiai objektumok SIEMENS

Control panel és kinematika trace funkcié

Control panel
Az egyszerl beuzemeléseért

Ihg,ehuf(y for Uft

Kinematikal trace
3D vizualizacié €s mozgas rogzités

TO_Kinematics_V15_002 » PLC 1 [CPU 1515T-2 PN] » Technology objects » RollerPicker [DB5]

Master control: Kinematics: Operating mode:
B Acivare | 2 Deactivate | [@enene | B3 pisanie 1o . Jog
. s
pe—— Jog to target pC?SItIOH
L]
et (e ] oo 1 el Set home position
() Customize gynamics Velocity: * Homing
Path (X¥.Z) 0% - {J
Acceleration: Deceleration: Jerk:
x direction: [100.0 mm/s? | [1000.0 mm/s? | 10000000 mmis: | x: [50.0 mmis | [¢4 Backward | [bp Formard |
y direction: [100.0 mm/s2 | [1000.0 mm/s? | 10000000 mmis? y: [50.0 mmis 44 Backward | (PP Forward
z direction: [100.0 mmis: | [10000 mmis: | [10000000 " mmis* z [500 mmis @ Backvard | b Fornard
Orientation axis
Orientation: [100.0 52| [1000.0 <52 | [10000000 <57 | A: [100 s | [€Backward | [bp Fomard |
Status Current position values
Enabled Homed Error E
RollerPicker = Inthe inate syst... [WCs MCS -
Al - AxisAT: (] ) ] Position x: | 10.0 mm | Al: [00 =]
A2 - AxisA2: = = = Positiony: |-10.0 mm A2: [00 s
A3-AxisAz: [ =) = Positionz: |45.0 mm A3: [00 mm
Ad- AxisAd: ! ]| = Rotation A: [-25.0 = A4: (00 a|
||:4: | |4: | EPIay i |Stop | |> | |>:-| | Velocity: : U
T e
Nurnber | .. | Color MName Measuring points Duration Dateftime Cycle
1 Saved traces
2 )( g - Red EI KinematicTrace 7281
Playback, import and

export of recordings

RNRE2EDS

Status: Recording complete . . .
= % O B AR TG 3D visualization of the

configured kinematics

wcs MCS
x: [ps6836 | A1: [799.194 |
Y: [856.836 | A2: [2741.684 |
z: (15000 | A3: [846151 |
A: [6907 | A4 [9407 |

Recording of movement
and display as trace path




SIMATIC S7-1500 T-CPU - Kinematikai technologiai objektumok SIEMENS
... harom lépésben lngemuity for Life

Mozgasvezérlési applikacio letrenozasa

- II Program/ | User PLC programozas
r commands program
(o) Technology object v . e . I
o Kinematics El6re definialt kinematikak

konfiguralasa

ﬁ ﬁ ﬁ Technology object Az alkalmazas tulajdonsagai
AXxis

Drive < A hajtas konfiguralasa

A Motion Control funkciok integraltak a TIA Portal V15-ben, nincs szikség kulon szoftverekre




Koszonjuk megtisztel6 figyelmuket!

Gy6ri Erné Farkas Szabolcs
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mailto:erno.gyori@siemens.com
mailto:Szabolcs.farkas@siemens.com

